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Edicao, filtragem e exploragao de
nuvens de pontos

Aplicacdao independente que permite a
visualizacdo, edicaoc e andlise de nuvens de
milhdes de pontos capturados por scanners
fixos ou maveis, tecnologia LIDAR ou entao

criados por aplicacées de fotogrametria.

Gestdo de pontos

Podem-se importar nuvens de pontos nos formatos mais habituais
do mercado. Os pontos podem ter atributos de cor,
intensidade, tempo, categoria e retorna, e ser representados em
funcio destas propriedades. E possivel aplicar deslocacées,
rotacGes ou transformagdes as nuvens, assim como regista-las
mediante pontos de controlo.

Filtragem e edicao

A aplicagdo dispde de ferramentas de selegdo grafica de pontos
por janela, polilinha, esfera, etc. A sele¢cao por atributes como
cor, intensidade ou categoria, tornam possivel a selecdao de um
ponto e a eliminacdo dos que tém propriedades semelhantes. A
selecdo geométrica permite a filtragem de pontos por densidade,
isolamento, modelo, etc. O filtro de terreno ajuda a determinar
os pontos que fazem parte do terreno.

Os comandos de edicio aplicam-se as selegdes de pontos,
podendo-se elimind-los, mudd-los de categoria, oculta-los,
extrai-los para uma janela separada, etc.

Modelo digital

Com a nuvem de pontos pode-se criar uma triangulagdo ou malha
e calcular as curvas de nivel. Aos modelos pode-se aplicar uma
simbologia baseada nas suas cotas, declives, orienta¢des,
sombreado ou ortofotos. As malhas podem ser editadas de forma
interativa ou pode-se aplicar suavizagao, eliminacdo de picos,
etc. Também se podem importar e exportar superficies e malhas.







